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50Hz -1~ 230V
BaugréBe | Laufrad-@ P4 Ps IN Ia Foérdergut- Netz-  |Anschlussleitung | Gewicht Ident-Nr
temp. anschluss | Durchmesser
mm kW kW (A) (A) °C mm kg
500 SE 100 1,0 0,55 5,0 18,2 40 3x1 mm? 9,0 22 39017 187
501 SE 110 1,25 0,75 6,0 18,2 40 3x 1 mm2 9,0 22 39017 100
502 SE 120 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3x 1 mm2 9,0 22 39017 101
503 SE 130 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3 x1 mm2 9,0 22 39017 102
500 NE 100 1,0 0,55 5,0 18,2 40 3x 1 mm2 9,0 22 39017 195
501 NE 110 1,25 0,75 6,0 18,2 40 3x 1 mm2 9,0 22 39017 188
502 NE 120 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3x 1 mm2 9,0 22 39017 189
503 NE 130 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3 x 1 mm2 9,0 22 39017 190
50Hz -3~ 400V
500 ND 100 0,9 0,55 2,3 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 22 39017 191
501 ND 110 1,1 0,75 2,8 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 22 39017 103
502 ND 120 1,5 1,1 3,0 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 22 39017 104
503 ND 130 2,05 1,5 3,5 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 22 39017 105

v=1 kg/dm3, Viskositat=1 cSt.
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Férderstrom/Capacity/Débit/Portate/Caudal
50Hz-1~ 230V
BaugréBe | Laufrad-& P4 Ps IN Ia Fordergut- Netz-  |Anschlussleitung | Gewicht Ident-Nr
temp. anschluss | Durchmesser
mm kW kW (A) (A) °C mm kg
601 SE 110 1,25 0,75 6,0 18,2 40 3x1mm? 9,0 25 39017 106
602 SE 120 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3x1mm? 9,0 25 39017 107
603 SE 130 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3x 1 mm?2 9,0 25 39017 108
601 NE 110 1,25 0,75 6,0 18,2 40 3x1mm2 9,0 25 39017 192
602 NE 120 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3x1mm? 9,0 25 39017 193
603 NE 130 1,8 1,1 8,2 18,2 40 3x1mm? 9,0 25 39017 194
50Hz -3~ 400V
601 ND 110 1,1 0,75 2,8 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 25 39017 109
602 ND 120 1,5 1,1 3,0 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 25 39017 110
603 ND 130 2,05 1,5 3,5 18,3 40 4 x 1 mm?2 10 25 39017 111

y=1 kg/dm3, Viskositat=1 cSt.





